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La prima vedere

Stiati ca multe din meseriile din prezent
nu vor mai exista peste 10 ani? Si ca in
10 ani vor fi multe meserii care nici
madcar nu exista astazi?

Majoritatea meseriilor viitorului vor
necesita cunostinte si competente
MAST  (Matematica,  Stiinte  si
Tehnologii), dar peste 20% din elevii
europeni au rezultate slabe la aceste
discipline.

Milioane de lucratori cu competente
MAST avansate sunt necesari pe piata
muncii iar domeniul educativ se
straduie sa umple acest gol.

Proiectul DELTA 1isi propune sa
imbunatateasca competentele MAST ale
elevilor din VET prin utilizarea
tehnologiei dronelor, pregatindu-i astfel
pentru o piatda a muncii extrem de
competitiva in viitor.

De ce drone?

Elevii ce participa la formari de tip VET
trebuie sa faca eforturi foarte mari la
discipline precum matematica sau
fizica. Aceste materii sunt percepute ca
fiind dificile si fara legatura cu viata
reala.

Tehnologia  dronelor aplicatd in
educatie combina invatarea clasica cu
experiente bazate pe practici intr-o
abordare interdisciplinara:

Inginerie pentru rezolvarea
problemelor de design, producerea si
mentenanta aparatelor de zbor usoare,
construite cu materiale avansate ce
permit zborul in conformitate cu
regulamentele UE in vigoare;

matematica (de la trigonometrie pentru
stabilirea planului de zbor, la modelare
3D prin norul de puncte pentru calculul
volumetric si senzori la departare);
stiintele fizice si naturale pentru a
intelege  complet aplicatiile din
domeniul tehnologiei.

Invitare bazati pe probleme

Motivatia pentru invatare incepe cu o
problema: aceasta este abordarea
metodologici pe care o au toti
partenerii in proiectul DELTA. Cand
elevii trebuie sda rezolve o problema
singuri sunt motivati sa caute o solutie
practica, exploatand toate cunostintele
si competentele pe care le au. Aceasta
abordare este mai eficientd decat

modelul educativ teoretic “cretda si
tabla”.

Invatare in mediu de lucru real

Elevii invata intr-un mediu de lucru real
intr-o abordare bazata pe proiect.
Profesorii sunt incurajati sa
construiasca un mediu de invatare care
sa simuleze o situatie de lucru reala, dar
care este sigurd si protejata pe toatd

durata experimentelor. Aceasta
metodologie evidentiaza competente
necesare in domeniul

antreprenoriatului, initiativa si creste
gradul de angajabilitate al elevilor,
pregatindu-i pentru meseriile viitorului.
Elevii vor dori sa-si Impartiaseasca
cunostintele cu colegii lor, pe baza unui
model de “invatare colaborativa”.
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Matematica care-mi place

Matematica, stim cu totii, este un subiect complicat pe care elevii 1l gasesc adesea
dificil si complex. Adesea copiii nu inteleg aplicatiile practice ale matematicii si
renunta sa lupte cu operatii si calcule matematice, considerand ca acestea sunt
subiecte departe de utilizarea concreta sau rezolvarea problemelor din viata reala.

-Cosa hanno in comune le rette

e le rispettive equazioni?

- Puoi dire qualcosa rispetto alla
pendenza delle rette?

In liceul partener IIS A. Ferrari din Maranello (Modena), studentii au aplicat studiul
ecuatiilor unei drepte pentru a intelege traiectoria de deformare a diferitelor materiale
care pot fi folosite pentru a fabrica piese sau componente pentru drone, utile pentru
luarea deciziilor optime privind asamblarea dispozitivelor.
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In Spania, la Corona de Aragon, studiul matematicii aplicat dronelor a deschis elevilor
orizonturile fotogrametriei si al lucrarilor de inginerie civila posibile prin prelucrarea

imaginilor si a datelor rezultate...

PREPARE A FLIGHT PLAN
Choose the area to topograph

Adequate planning S NI

... si iIn Romania, la Liceul Teoretic de Informatica din Iasi, elevii studiaza traseul de
zbor al dronei prin identificarea elementelor care alcatuiesc variabilele, datorita
semnalelor emise de senzorii dronei (coordonate GPS / senzori de proximitate) sau
predeterminate inaintea decolarii (camera 3D pentru configurarea punctelor de

analiza).
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Abordari diferite ale matematicii dronelor

Aplicarea matematicii la drone ne permite sa observim anumite fenomene geofizice
prin organizarea unui mediu de lucru conform metodologiei de invatare bazata pe
muncad. Calculul matematic este astfel utilizat pentru a rezolva problemele practice
legate de gestionarea dronelor si de prelucrarea datelor colectate de acestea.
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Imaginea de mai sus, de exemplu, propune modelul de calcul pentru aproximarea
conversiei coordonatelor locale in coordonatele GPS, in timp ce abordarile propuse
mai jos permit calcularea probabilitatii de defectare a motorului dronei sau a unuia
dintre rotoarele acesteia sau utilizarea functiilor matematice in calculul traiectoriilor
unei drone.
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EVENIMENTE: 5-6 Februarie 2019, a 6-a intalnire transnationala - Zaragoza (Spania)

In cadrul intalnirii, gdzduite de partenerul CPIFP - Corona de Aragon din Zaragoza, Spania,
partenerii au discutat despre programul educational dedicat matematicii aplicabile dronelor
(I04), acordand o atentie specialad calcularii traiectoriei si planului de zbor, precum si pentru
a procesa datele de la sol. Activitatile educationale au implicat elevii in calculul ecuatiei

traiectoriei unei drone in planul gravitational.

Urmatoarele activitati si intalniri de proiect vor fi dedicate aplicarii practice in domeniul
disciplinelor teoretice studiate in fazele anterioare ale proiectului. Elevii vor descoperi cum sa
utilizeze dronele in scopuri inovatoare atat in mediul civil, cat si in cel industrial. Rdmaneti

aproape!
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